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€s 0Lémparas incandescentes
@ Lamparas halégenas 230 v

@ Lamparas halégenas de baja tension con transformador

ferromagnético

@ Lamparas fluorescentes con reactancia convencional
@ Lamparas halégenas de baja tensién con transformador

electrénico

@ Lamparas fluocompactas con regulacion de tension

@ Ventiladores
@ Convectores
@ Contactores

en @ Incandescent lamps
@230 v halogen lamps
@ Low voltage halogen lamps with ferromagnetic
transformer
@ Fluorescent lamps with conventional ballast

@ Low voltage halogen lamps with electronic transformer

@ Dimmable fluocompact lamps
@ Ventilators

@ Heaters

© Contactors
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@ ranoreHHble namnbl 230B
@ anoreHHble namnsl
¢ cheppoMarHUTHLIM TpaHchopMaTopom
@ JTIOMUHECLIEHTHBIE NaMMbl ¢ 0BbIYHBIM Gannactom
@ anorenHbie namns
C 9MEKTPOHHBIM TPaHCGOpMaTopoM
@ JToMYHECLEHTHbIE NaMnbl ¢ AUMMUPYeMbIM 6annactom
@ OnekTpuyeckue asuratenu
@ SnekTpuyeckue HarpesaTenu
© KonTakTopb!

@ Lampes & incandescente

@ Lampes halogénes de 230 v

@ Lampes halogénes TBT avec transformateur
ferromagnetique

@ Lampes fluorescentes a réactance ferromagnétique

@ Lampes halogénes de basse tension & transformateur
électronique

@ Lampes fluocompactes

@ Ventilateurs

@ Convecteurs

@ Contacteurs

Cableado / Cxema moHTaxa kabenen / Wiring / Cablez
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tes / Hactponku / Settings / Réglez

Ajustes standar
TUNUYHbIE YCTaHOBKM
Typical setting
Réglages standard

A

Modo/ Pexumbl/ Mode/ Mode

es

ru

M= manual: la carga se activa a través de un pulsador

A= automatica: la carga se activa por deteccion de movimiento y un umbral
luminoso preestablecido.

S= Esclavo: modo de funcionamiento para uso como detector esclavo en conjunto
con un detector maestro. El detector no se emplea como detector maestro.

M= manual: py4HOl pexwuMm, Harpy3aka BKIIO4aeTCA KHOMKON

A= automatica: aBTOMATUYECKUII PEXMM, Harpy3ka BKIKOYATECH AATUMKOM
[IBWKEHNS C Y4ETOM NapameTpoB OCBELLEHHOCTH

S= Slave: pexum "Befomoro" ycTpoiictea

[NS COEAVHEHNS C APYTMMM AaT4MKaMU ABUKEHUS

M= manual: the load is controlled by a push-button

A= automatic: the load is controlled by the detection of movement and a pre-
defined luminosity threshold.

S= Slave: operating mode when used as a slave detector in conjunction with a
master detector. The PIR is no longer a master PIR.

M= manuel: la charge est activée par un bouton-poussoir

A= automatique: la charge est activée par une detection de mouvement et un seuil
de luminosité préétabli

S= Esclave: mode de fonctionnement pour détecteur utilisé en esclave awec un
détecteur maitre. Le détecteur n’est plus utilisé en maitre.

Umbral luminoso ajustable/ MNMoporosbie 3Hay-51 perynMpoBKn OCBELLIEHHOCTU
Adjustable luminosity threshold/ Seuil de luminosité réglable

Temporizacion/ 3HaueHus BbIAEPXKY BpEMEHU
Time delay/ Temporisation

1:5 lux
2: 1000 lux

1:2s
2:20 Mn

180°

-

A =
S =
90°
1
Modo Umbral luminoso ajustable Temporizacién Zona de deteccion
Pexum Mopor ocBeLleHHOCTN Bapepxka BpeMeHn 3oHa obHapyxeHna
Mode Adjustable luminosity threshold Time delay Detection zone
Mode Seuil de luminosité réglable Temporisation Aire de détection
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Aplicacion/ MNpumeHenue / Application/ Application

Altura maxima de montaje: 2.15 m [\
Makc. BbicoTa ycTaHoBku: 2.15 M
Maximum mounting height: 2.15 m
Hauteur maxi: 2.15 m

6m

Zona de deteccion de presencia om 12m

CI 30Ha 06HapyxeHUs NpUcyTCTBUS
Presence détéction zone K J

Zone de détection de présence

Zona de deteccion de movimiento
Cl 3oHa obHapyxeHns ABMKEHNs

Movement detection area

Zone de détection de présence

18 m

Modo automatico/ AsTomatuyeckuin pexxkum / Automatic mode/ Mode automatique

L—L t——

Cargal/ Harpy3sku
Load/ Charge

N |

Ajustes standar/ TununuHble yctaHoBku / Typical setting/ Réglages standard

Modo Umbral luminoso ajustable Temporizacion Zona de deteccion
Pexum Mopor ocseLeHHOCTN Bapepxka BpemeHn 3oHa o6HapyxeHust
Mode Adj i Time delay Detection zone
Mode Seuil de luminosité réglable Temporisation Aire de détection
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Estados de carga/ BkntoueHue n BoiknioveHne Harpysku / Load states/ Etats de la carge

Estado inicial/ Vicx.coctosiHne

Present states/ Etat initial Accién/ fieiicTane Carga/ Harpyaka|
|Carga/Harpyaxa s Events/ Evenements Load/ Charge
Load/ Charge| ( O

Deteccion de movimiento / [lswkenve & soHe o6HapyxkeHms
OFF C Détection de ON
' s :
ON *~y.[Tfemporizacién transcurri BpemeHn OFF
( ou/or »(,)~ Time delay expided/ Temporisation expirée
N A Dia= 10 min/ MpessiLuero snauenme ocsewentocTn 10 Man
ON -OQs- Day present= 10 min/ Jour= 10 mn OFF

Modo automatico con pulsador para control manual/ ABTom pexum paboTbl C py4YHbIM yNpaBn BHELUHe KHOMKON
Automatic mode with push-button for manual override/ Mode automatique avec BP pour plotage manuel
Note 1: / Npumeyanne 1:

L E[ lr[ L 1 Maximo 5 pulsadores/ MoxHo nocnegoBaTtenbHo noakmnioyaTk He Gonblue 5 kHonok

max 5 push-buttons/ maxi 5 boutons poussoirs

ICarga/Harpya3k
Load/ Charge

Note 2: / MNpumeyanne 2:

N | Utiliza normalmente pulsadores cerrados/ KHonku ¢ "HopmarnbHO-3aMKHYTbIMK" KOHTaKTamm
Use normally closed push: irs nor fermés




Ajustes standar/ TunnuHble yctaHoBku / Typical setting/ Réglages standard

Modo Umbral luminoso Temporizacion Zona de deteccion
Pexum Mopor ocBeleHHOCTN Bapepxka BpemeHn BoHa oGHapyxeHus
Mode Luminosity threshold Time delay Detection zone
Mode Seuil de luminosité Temporisation Aire de détection

A ( ( —
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Estados de carga/BkntoueHne n BeikntoveHne Harpysku / Load states/ Etats de la carge

Estado inicial/ Vicxogroe coctonue
Present states/ Etat initial Accioén/ lenictave Carga/ Harpyska
Carga/ Harpyska| s Events/ Evenements Load/ Charge
Load/ Charge| ( -0(.):
D ion de imi i B 30He
OFF C Détection de ON
ON ( oulor _~('>¢_ Temporizacién transcurri spevern]  OFF
%« | Time delay expided/ Temporisation expirée
N A Dia= 10 min/ Mpesbiwero axavenne ocsewenHocTt 10 mitk
ON -OQs- Day present= 10 min/ Jour= 10 mn OFF
' " , o
OFF o a Mmnyrsc ot KHOMKI ON
( ou/or 'Q‘ PB activated/ BP activé
~ A | Pulsador activado/ ViMnynbc OT BHelUHeit KHOMKY
ON ( oufor 39: PB activated/ BP activé OFF

Modo manual/ PyuHoii pexum /
Manual mode/ Mode manuel

LGt

Carga/ Harpyska
Load/ Charge

N |

Note 1: / MNpumeyarve 1: Note 2: / MNpumevaHue 2:

Utiliza normalmente pulsadores cerrados/KHomku ¢ "HopmanbHO-pasomkHyTeiMK" koHTakT Méximo 5 pulsadores/Mocnesnos noakniodeHne He 6onee 5 KHOMok
Push-button normally closed/ bouton poussoir mormalement fermé Max 5 push Maxi 5 irs

Ajustes standar/ TunnuHble yctaHoBku / Typical setting/ Réglages standard

Modo Umbral luminoso Temporizacion Zona de deteccion

Pexum Mopor ocBeleHHOCTN Bapepxka BpemeHn BoHa oGHapyxeHust

Mode Luminosity threshold Time delay Detection zone

Mode Seuil de luminosité Temporisation Aire de détection
A
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Estados de carga/ BknioueHue n BoikntoveHne Harpysku/ Load states/ Etats de la carge

Estado inicial/icxonroe coctositmg
Present states/ Etat initial
Carga/Harpyskal ( /s O" Events/ Evenements
Load/ Charge| g
+ X+ | Pulsador activado/ Vimnynbc OT BHeLLHe KHoMkK
OFF ( ou/or '.Q: PB activated/ BP activé ON
+ .+ | Pulsador activado/ VImnynbc oT BHeLUHei KoMK
ON ( oufor 39: PB activated/ BP activé OFF
ON ( oulor _~6¢_ Temporizacion transcurrida/3axonuunacs ewinepxka Bpemen OFF
u +s | Time delay expided/ Temporisation expirée
. Dia= 10 min/ Mpessiwero aHaqenve ocseleHHoCTH 10 MuH
ON -*Q: Day present= 10 min/ Jour= 10 mn OFF




Modo maestro-esclavo / Pexum "Begyimit-eegomelii”  / Master-slave mode/ Mode maitre-esclave

N
Esclavo 1
Escravo 1
Slave 1 Altura maxima de montaje: 2.15 m
Esclave 1 MakcumanbHas BbicoTa ycTaHoBKU: 2.15 M

Maximum mounting height: 2.15 m
Hauteur maxi: 2.15 m

Maestro
Mestre (
Master
Maitre

Zona de deteccion de presencia
30Ha o6HapyXeHWs NpUCyTCTBUSA
Presence dété 1 zone

[ ]

Esclavo 2
Escravo 2

Slave 2

Est{;j;:ve 2

Zone de détection de présence

Zona de deteccion de movimiento
B3oHa 0BHapyxeHUs ABMKEHUS
Movement detection area

Zone de détection de présence

]

Los detectores de movimiento “esclavos”
permiten cubrir un area de movimiento y de

27 m

presencia mayor/

,_
-

Be[J,OMbIe yCTpOIZCTBa NO3BOSIAOT OXBATUTb

Jo

BPS1

GornbLuyto TeppuToputo /

v [

BPS2

T

- Carga/ Harpy3kd
Load/ Charge

= | .

Slaves allow coverage of a larger area/

Les détecteurs de mouvement Esclave,
permettent de couvrir une zone de mouvement
et de presence plus importante

Note 1 / MpumeyvaHue 1

Note 2 / MpumeyvaHue 2

Note 3 / NMpumeyvaHue 3

Note 4 / MNpumevaHne 4

méaximo 5 esclavos a 1 maestro/ nogknioyaTs He Gonee 5 BeJOMbIX YCTPOICTB K OAHOMY BeayLlemy /
Max 5 slaves to 1 master/ maximum e esclaves pour 1 maitre

maximo 5 pulsadores a 1 esclavo/ He 6onee 5 KHOMOK k OAHOMY BeJOMOMY YCTPOUCTBY/
Max 5 push-buttons to 1 slave/ maximum 5 boutons poussoir pour 1 esclave

utiliza normalmente pulsador abierto/ ncnonb3-cs kHonku ¢ "HopmarnbHO-Pa3OMKHYTEIMU" KOHTaKTamm /
Use normally open push-button/ bouton poussoirs normallement ouvert

los pulsadores son opcionales con detector “maestro” en modo automatico/
B aBTOMaTKCKOM peXXnumMe KHOMKU UCMONb3YTCA C Beayumm yCTpOI;ICTBOM OonuynoHanbHO /
Push-buttons are optional with master PIR in automatic mode/

Ajustes standar/ TunuuHble yctaHoBku / Typical setting/ Réglages standard

Modo Umbral luminoso Temporizacién | Zona de deteccion
Pexvm Mopor ocBeLyeHHoCT 3anepxka spemenu | 3oma obHapyxenns
Mode Luminosity threshold | Time delay Detection zone
Mode Seuil de luminosité | Temporisation | Aire de détection
Maestro A A ( ( o
|, ) | 7
Master o to
Maitre | M='S M-S O/ = =
Esclavo A
B efomblit @ ® P
Slave @ N @
Esclave M S C /'9: 2 i

Note / MpumevaHne

la temporizacion del detector “esclavo” es siempre inferior a la temporizacion del
detector “maestro”.

Bbigepika BpemeHu Begomoro VK gatuunka ABWKEHNS OMKHa GbiTb MEHbLUE,
Yem BefyLLero.

Slave PIR time delay should be less tan Master PIR time delay

La temporisation du détecteur esclave est toujours inférieur a la temporisation du
détecteur maitre



Estados de carga/ BkntoueHue n BoiknioveHne Harpysku / Load states/ Etats de la carge

El detector de movimiento “maestro” funciona tanto en modo automatico como manual. Consulte los apartados
anteriores para comprobar los estados de carga de estos dos modos/

Benywwmin UK gatuvk aBkeHns MoxeT paboTaTtb B aBTOMATUHECKOM U B PYy4HOM pexume. KMcnonbayiite
VHOpMaLVIo 13 NpeAplayLLyX Pa3aenos Al NPOBEPKU YCTaHOBOK B 0GOMX pexumax /

The master PIR works either in automatic mode or manual mode. Please refer to the previous paragaphs to
check the load states with these two modes/

Le détecteur de mouvement maitre, fonctionne en mode automatique ou manuel. Se reporter aux paragraphe
précédent pour verifier |'état de la charge dans ces modes de fontionnements

Ejemplos de sustitucion/ lNMpumepbl 3ameleHns VK gatunkom gBuxeHns

Substitution examples/ Exemples de substitutions

Interruptor simple/ Buiknioyatens / Simple switch/ Simple interrupteur
L—— L——L 1

:[>
N
N N
Interruptor dos vias/ Mepeknioyatens / Two-way switch/ Va et vient

Sustituye S1

BameHa S1
Replace S1 Sustituye S2
N Remplace S1 3ameHa S2
Replace S2
Remplace S2

A—T'LEste esquema de cableado sélo funciona si el neutral esta disponible/
Cxema pabortaeT nuLLb B criyyae obecrneyeHnsi NoAcoeAMHEHNS K HeTpanm /
This wiring diagram works only if the neutral is distributed/

Ce shéma est réalisable si le neutre est disponible

b3oBaHus / Application/ Application

es Control luminoso automético en dreas por las que pasa gente: ru ABTOMaTUYECKOE YNpaBM-e OCBELLEHNEM B MECTaX NPOXOXAEHUS Noaen
Angulo de deteccion: completo 1802, parcial 90° izquierda o derecha Yron o6HapyxeHusi: nonHbii 180, YacTuyHeiin 90 (NeB unu Npas cekTop)
Area de deteccion: 9 x 18 m (detector a una altura de 2,15 m) 3oHa oBHapyxeHusi: 9x18 m (npu ycTaHoBke Ha BeicoTe 2.15 M)
Area de presencia: 6 x 12 m (detector a una altura de 2,15 m) 3oHa npucyTcTus: 6x12 M (Npu ycTaBHOKe Ha BbicoTe 2.15 M)
Modo de seleccion: automatico/manual/ esclavo Pexumbl paboTbl: aBTO / pyyHOIi / BEAOMbIN
Temporizacion regulable de 2 s a 20 minutos Bbiaepikka BpemeHu: oT 2 cek Ao 20 MuH
Umbral luminoso ajustable: 5 a 1000 lux. [vana3soH perynnpoBku oceellieHHocTH: oT 5 Ao 1000 lux
230V, 50 Hz Paboyee Hanpsixenue: 230B, 50 L.

e n Automatic lighting control in areas where people pass fl’ Commande automatiquement lallumage dans un lieu du passage:
Detection angle: full 1802, partial 90° left or right Angle de détection: complet 1802, partiel 90° gauche od droite
Detection zone: 9x18m (PIR mounting height: 2,15 m) Aire de détection: 9 x 18 m (détecteur a una hauteur de 2,15 m)
Presence zone: 6x12m (PIR mounting height: 2,15 m) Aire de présence: 6 x 12 m (détecteur a una hauteur de 2,15 m)
Selection mode: Automatic/ manual/ slave Mode de sélection: automatique/ manuel/esclave
Time delay adjustable 2 secto 20 min Temporisation réglable de 2 s a 20 mn
Luminosity threshold adjustable: 5 to 1000 lux Seuil de luminosité réglable de 5 a 1000 lux
230V, 50 Hz 230V, 50 Hz

Este producto debe instalarse, conectarse y utilizarse respetando las normas y estandares de instalacion en vigor.
Ya que los estandares, especificaciones y disefios varian con el tiempg solicite siempre confirmacion de la informacion facilitada en esta publicacion.

YCTPOICTBO OIMKHO GbiTh YCTAHOBNEHO, MOAKITIOYEHO W UCMOMB30BAHO B COOTBETCTBUM C HOPMATUBHBLIMI AOKYMEHTaMU, CTaHAapTaMy unu npaeunamu. CTaHaapTbl
cneundukaLunn U TexHndeckas AOKYMEHTaLMs CO BpEMEHEM N3MEHSIIOTCS, MO3TOMY BCeraa nposepsainTe MHMOPMaLMIO, NPUBEAEHHYIO B JAHHON UHCTPYKLIMA.

This product must be installed, connected and used in compliance with prevalling standard/ or installation regulations. Asstandards, specifications and designs
develop from time to time, allways ask for confirmation of the information given in this publication.

Ce produit doit étre installé, raccordé et utilisé en respectant normes et du matériel, les caratéristiques et cotes d’encombrement données ne nous engagent
qu’aprés confirmation para nos services
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